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Gerenciamento de Trafego

Observacao sobre licencas: Estes exercicios requerem uma licenca do Aimsun Next Lite, Pro,
Advanced ou Expert.

e Introducéo

» Exercicio 1. Revisdo da Demanda de Trafego Pés-evento

o Exercicio 2. Estratégia Pés-evento (I) — A Policia

« Exercicio 3. Estratégia Pés-evento (ll) - VMS

» Exercicio 4. Estratégia P6s-evento (lll) — Controle de Trafego
» Exercicio 5. Configuracdo de Gatilhos Automaticos

» Exercicio 6. Criacao de Incidentes Periddicos

Introducao.

Nestes exercicios, criaremos politicas para alterar o destino dos veiculos em resposta as condicdes e
aos eventos da rede. Definiremos estratégias e politicas para desviar o trafego, fechar movimentos
de conversédo e mitigar congestionamentos. Isso envolvera acdes policiais, painéis VMS, planos de
controle de trafego e gatilhos condicionais. Por fim, criaremos incidentes periédicos em uma sec¢ao
viéria.

Vamos nos concentrar em um cenario que envolve o término de uma partida de futebol em
Barcelona, afetando o trafego entre 20:00 e 21:00 horas. Quando a partida termina, os veiculos
deixam o estacionamento do estadio o mais rapidamente possivel a partir de 20:10. Nossa tarefa é
verificar se todos os veiculos conseguem sair em tempo habil e como podemos mitigar seu impacto
sobre o restante do trafego na rede.

As copias de backup dos arquivos relacionados a este exercicio estdo em
[Aimsun_Next_Installation_Folder]/docs/tutorials/3_Traffic_Management.

Observe que ha um arquivo de atribuicdo de caminhos (conhecido como arquivo APA) contendo
caminhos de rota padrao derivados de condi¢cdes normais. Esse arquivo é referenciado por Path
Assignment Plan 2373 na pasta Project. Se os arquivos do modelo (ANG) forem copiados do diretério
Program Files, talvez seja solicitado que vocé localize o arquivo antes de executar uma simulacao.
Se necessario, o arquivo APA pode ser gerado novamente usando o cenario de atribuicdo estatica
incluido nos documentos do Aimsun Next para este exercicio.
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Exercicio 1. Revisao da Demanda de Trafego Pds-evento

Primeiro, abriremos 0 modelo de gerenciamento de trafego e revisaremos a demanda de trafego
inicial gerada pelos veiculos que deixam o estadio apés a partida de futebol.

1.1 Revisao da demanda inicial

« Comece com a opcéo Initial Network para este tutorial.

Para gerar a demanda de trafego que inclui o trafego relacionado ao periodo apés a partida, o
modelo inicial contém uma classe de usuario chamada Car Soccer. Essa classe de usuario
representa a carga adicional gerada pelos espectadores ao deixarem o estadio.

Uma matriz OD para Car Soccer faz parte da demanda de trafego denominada Traffic Demand
Match, que usaremos com o cenario dinamico.

o Opcional: abra ambas as demandas de trafego para compara-las.

A diferenca entre a demanda normal e a demanda do evento é mostrada abaixo, com a demanda
pés-evento a direita.

Tnitial Time: Duration: |01:00:00 |%] Type: |Matrices  Initial Time: Duraton: |01:00:00 |3 Type: |Matrices

|08:UIU \ |08:1|5 \ |08:3|0 | |08:4|5 | |09:t |2I.’J:UIU \ |20:1|5 \ |20:34|0 \ |2I:J:4|5 \ ]
Car 01:00:00 Car 01:00:00
Truck 01:00:00 Truck 01:00:00
Car Soccer 00:40:00

Os veiculos do centroide CampNou formarao fila no estacionamento do estadio e sairdo assim que
houver uma oportunidade. Para simular isso, no experimento chamado Micro Exp Match — No
Strategy usamos Arrival Type: ASAP na aba Arrivals.

Para visualizar as entradas:

1. Abra Micro Exp Match — No Strategy e clique na aba Chegadas para ver as entradas de
Centroid e Arrival Type.

ﬂ Dynamic Experiment: 2291, Name: Micro Exp Match - No Strategy {d5376a58-8e50-42f3-2246-8e3391030e51)} ? bt
Main Behavior Reaction Time Arrivals Dynamic Traffic Assignment Variables Policies Attributes Pedestrians
Glaobal Arrivals
|Exp0nentia\ i |
Arrivals per Origin (Different from Global Arrivals)
Centroid Arrival Type Add
1086: CampNou v ”ASAP V| | Delete |

2. Clique em OK para fechar.
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1.2 Visualizacado da simulacéao inicial

Para visualizar a situacéo inicial pés-evento, precisamos executar a simulagéo para gerar 0s
resultados iniciais.

Para executar a simulagéo:

1. Na pasta Project, clique com o botéo direito em Rep No Strategy > Run Animated Simulation
(Autorun).

A partir de 20:10 na simulacéo, podemos ver a formacéo de uma fila virtual de veiculos
aguardando para sair de CampNou. Um rétulo dindmico associado a se¢do mostra a contagem
ou o fluxo dos veiculos que saem e a fila virtual dos veiculos restantes.

®)

2. Cligue duas vezes na sec¢do afetada para abrir sua caixa de dialogo.
3. Clique na aba Séries Temporais para ver um grafico dinamico.
4. Clique em Variaveis e, para o eixo Y, selecione Fila Virtual Max..

5. Cligue em Grafico para visualizar as séries temporais.
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A fila virtual no centroide CampNou diminui de 1,200 veiculos para cerca de 600, indicando que
aproximadamente 600 veiculos saem em 50 minutos. Nesse ritmo, seriam necessarias pelo menos 2
horas para que os veiculos saissem de CampNou, 0 que € inaceitavel.

Verifique a série temporal de Tempo de Espera na Fila Virtual para visualizar melhor o problema.

Exercicio 2. Estratégia Pds-evento (I) - A Policia

Este exercicio aborda nossa primeira estratégia de mitigacéo, que envolve simular agdes policiais no
no 2062, das 20:10 as 21:00. O objetivo € impedir que veiculos se aproximem do estadio pelo sul
durante esse periodo. Para isso, criaremos uma estratégia de trafego composta por politicas
especificas.
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D¢

Esta estratégia pode usar uma de duas politicas de trafego diferentes para simular a¢g6es policiais:

A

» Forcar Conversao exige que os veiculos realizem um movimento de conversdo alternativo

o Fechamento de Movimento de Conversédo impede que os veiculos realizem um movimento de
conversao.

Neste exercicio, aplicaremos Fechamento de Movimento de Converséo aos dois movimentos de
conversao indicados em vermelho abaixo.

hv

2.1 Criacao da estratégia de gerenciamento de trafego

Para criar a estratégia de gerenciamento de trafego:

1. Selecione Project > Novo > Gerenciamento de Trafego > Estratégia. Um novo objeto
Strategy é adicionado a pasta Project, em Traffic Management.

2. Renomeie a estratégia como Strategy Post-match.
3. Clique com o botéo direito em Strategy Post-match > Nova Politica.

4. Renomeie a politica como Policy 1-Police.
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“ TRAFFIC MANAGEMENT

W Strategies

w Strategy Post-match

Policy 1-Police
5. Abra Policy 1-Palice.
6. Em Condicao, selecione Tempo.

7. Defina De como 20:10:00 e Duragcdo como 00:50:00.

Activation
Condition: | Time e
By Time
From: 120:10:00 *| ouration: |00:50:00 :

2.2 Adicionando os fechamentos de movimentos de conversao

Em seguida, precisamos adicionar as duas ac¢des de Fechamento de Movimento de Conversao a
essa politica.

Para adicionar fechamentos de movimentos de converséo a politica:

1. Cligue com o botéo direito em Policy 1-Police > Novo > Fechamento de Movimento de
Conversao. Repita para adicionar o segundo fechamento de movimento de conversao.

W Policy 1—Police
Turn Closure 2695
Turn Closure 2696

2. Clique duas vezes no primeiro Fechamento de Movimento de Converséo para abrir a caixa de
dialogo correspondente.

3. Na visualizagéo 2D, clique na secado que contém o primeiro movimento de converséo que vocé
deseja fechar.

4. Na lista suspensa Para a secao , selecione a secéo de destino do movimento de converséo.

5. Em Distancia de Visibilidade, insira 50.00 m. Essa distancia significa que os motoristas
podem ver a policia orientando o trafego antes de agir. Neste caso, a visibilidade direta é o
Unico meio de alerta-los.

6. Clique em OK.
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2.3 Ativacao da estratégia

ﬂ Turn Closure: 2695, Name: Turn Closure 2685 {96b21c22-62c1-416b-a58d-ae86... ? X
Main VMSs
Name: |Turn Closure 2695 ‘ External ID: | |
Where
From Section: | 2056 v | To section: [925 v|
Visibility Distance: [50.0 B
What
[] close Specific Origin Lanes:
1
2
Effect on Path Calculation
[] mfluence the Path Costs
Filter
Origin Centroid: |Any W | Destination Centroid: |Any o |
Vehicle Class: |Any e | Percentage of Compliance: |100.0 |
[oc ]| comel |
gundo objeto Turn Closure.
G Turn Closure: 2696, Name: Turn Closure 2696 {c55f252¢-94a5-4abe-9572-09b71... ? e

Main VMSs

Name: |Turn Closure 2696 ‘ External ID: |
Where
From Section: | 2053 v | To Section: [925
visibility Distance: [50.0 m B

Agora precisamos ativar esta estratégia no cenario dindmico e em seu experimento associado.

Para ativar a estratégia:

1. Abra Dynamic Scenario Base.

2. Cligue na aba Estratégias e Condicodes .

3. Marque Strategy-Post-match.

4. Cligue em OK.

5. Clique com o botéo direito em Dynamic Scenario Base > Novo Experimento.

6. Clique em OK.
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7. Renomeie o0 experimento como Micro Exp Match—Policies.
8. Abra Micro Exp Match—Policies e clique na aba Politicas .
9. Marque Policy 1-Police.

10. Adicione uma nova replicacéo ao experimento (nomeie-a Rep Policies) e execute a simulagéo
para visualizar o efeito das politicas de fechamento de movimentos de converséo.

11. Selecione o modo de visualizagéo Traffic Management Affected para ver, marcados em
vermelho, os veiculos afetados pelas politicas. Podemos ver que, conforme desejado, nenhum
deles realiza a converséo para a secao que leva a entrada do estadio.

No entanto, como indica o congestionamento remanescente na simulacao, essa estratégia,
isoladamente, nao é suficiente.
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Exercicio 3. Estratégia Pds-evento (ll) - VMS

Na rede ha dois painéis de mensagens variaveis (VMS), East e West, mostrados abaixo.

Esses painéis alertam os motoristas sobre o congestionamento na rede e permitem que eles o
evitem. Nesta estratégia, usaremos os VMS para implementar duas politicas:

« Para instruir todos os motoristas que se dirigem ao centroide Sants a desviar para o centroide
Hospi

» Redirecionar os veiculos proximos ao VMS a oeste que estejam se dirigindo ao centroide BCN-
S para o centroide BCN-N.

Essas rotas e desvios sao ilustrados abaixo, com as viagens proibidas marcadas em vermelho.

Para isso, precisamos criar uma nova politica, que sera adicionada a lista em Strategy Post-match. A
politica implementara duas alteragBes de destino e um movimento de converséo forgado.

3.1 Criacao da nova politica

Para criar a nova politica:

1. Clique com o botao direito em Strategy Post-match > Nova Politica.
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2.

3.

W

Renomeie a politica como Policy 2-VMS.
Clique com o botéo direito em Policy 2-VMS e:
i. Selecione Novo > Alteracao de Destino duas vezes

ii. Selecione Novo > Movimento de Conversdo Forcado.

Policy 2—VMS
Destination Change 2394
Destination Change 2397
Forced Turn 2396

3.2 Definicao das alteracdes de destino

Agora definiremos as duas alteracdes de destino que fazem parte de Policy 2-VMS.

Para definir as altera¢des de destino:

1.

Abra o primeiro item Alteracdo de Destino . Alteraremos o destino dos veiculos que se
dirigem a BCN-S para o novo destino BCN-N. A secao com o VMS correspondente é a se¢éo
1932.

Dica: Lembre-se de que vocé pode encontrar qualquer objeto na vista 2D pressionando Ctrl +
F e pesquisando por seu ID.

. Em Secao, selecione 1932.

. Escolha a Configuracao de Centroides disponivel na lista suspensa Configuracéo de

Centroides .

. Selecione BCN-S Centroid no campo Destino , como mostrado na imagem abaixo.
. Clique em Novo para adicionar um novo par Centroide—Porcentagem a caixa de dialogo.
. Cligue duas vezes no campo Centroide e selecione BCN-N.

. Cligue duas vezes no campo Porcentagem e insira 100.
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8. Clique em OK para salvar.

o Destination Change: 2394, Name: Destination Change 2394 {f53a6914-0b21-4eea-aa70-6d9c76...

? Py
Main VMSs
Name: |D95‘tmatmn Change 2394 ‘ External ID: | |
Where
Section: 1932 ~
Centroid Configuration: | Centroid Configuration 956 ~
Origin: Any ~ | Destination: | ® 2094: BCN-S - Centroid ~
What
Centroid Percentage New
2096: BCN-N 100 Remove
Same Percentages to All
Filter

Vehicle Class: |Any

Help

~ | Percentage of Compliance: |100.0

Cancel

9. Abra a segunda politica Alteracédo de Destino e repita as etapas 2—-6 com as seguintes

entradas:

o Secdo: 939
o Centroide: Hospi

o Porcentagem: 100.
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3.3 Definicao dos movimentos de conversao forcados

o Destination Change: 2397, Name: Destination Change 2397 {1cbb07af-alce-43fa-a0a7-111a51... ? X

Main VMSs

Mame: |Dest|natmn Change 2397

| External ID: | |

Where

Section: |39

Centroid Configuration: ‘Centrold Configuration 956

Origin: ‘ Any

~ | Destination: | (® 2090: Sants - Centroid V|

What

Centroid
12034: Hospi 1100

Percentage Newr

Same Percentages to All

Filter

Vehicle Class: |Any

~ | Percentage of Compliance: |100.0

[ ]| conea |

Agora definiremos o movimento de conversao forgado sinalizado pelo segundo VMS na secao 1932.
Forcaremos os veiculos com destino a Sants a realizar a primeira conversao a direita, em direcéo a

Hospi.

Para definir o movimento de converséo for¢cado:

1. Abra o item Movimento de Conversdo Forcado . Vocé devera conseguir localiza-lo no objeto
Policy 2-VMS , que faz parte de Strategy Post-match, na pasta Project > Gerenciamento de

Trafego > Estratégias .

Nota: Se tentdssemos fazer isso usando uma acéo Alteracao de Destino, nem todos os
veiculos realizariam a converséo aqui, pois ha outro caminho para chegar a Hospi mais adiante
na secao. Essa acdo nao é tdo simples quanto selecionar a secdo 6bvia de conversdo a direita
(2070) para Hospi, porque a conversao nesse n6 tem uma faixa de canalizacao. Portanto, o
proximo movimento de converséo correto leva a secdo 1933, que conduz a converséo a direita.

2. Em Secdao, selecione 1932.

3. Em Destino, selecione Sants.

4. Em Distancia de Visibilidade, insira 200.00 m.

5. Em Porcentagem, insira 100.
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) Forced Tumn: 2396, Name: Forced Turn 2396 {fe739669-8fb4-4355-a13c-06c2¢e7... ? X W

Main VMSs

Name: Forced Turn 2396 Extemnal ID:
Where

() Traffic State-Based: @) OD-Based:

Section: 1932 R
Centroids: | ® ) 956: Centroid Configuration 956 v
Qrigin: Any ~ | Destination: | ®)2090: Sants =
Section in Path (Downstream): Any v
Visibility Distance: 200,00 m =
What
e
Next Section Percentage EpETE
=
1931 0% Subpath Percentage
Default 0

Filter
Vehicle Class:  Any ~ | Percentage of Compliance: 100.0

el cancel

3.4 Execucao da simulacdo novamente
Para executar novamente a simulagdo com as novas politicas:
1. Abra Micro Exp Match — Policies e cliqgue na aba Politicas .

2. Marque Policy 2-VMS para adiciona-la a lista de politicas ativas.

@ Dynamic Experiment: 2390, Name: Micro Exp Match - Policies {66f5db78-703d-4354-bdfd-24d38f281c0b} ? .
Main Behavior Reaction Time Arrivals Dynamic Traffic Assignment Variables Policies Attributes Pedestrians
Policy Name Strategy Name Activate All
Policy 1 - Police Strategy Post Match Deactivate Al
Policy 2 - VMS Strategy Post Match

3. Execute novamente a replicacdo Rep Policies.

Agora todos os veiculos conseguem sair do estadio, mas ainda ha problemas de congestionamento
em dois nds, conforme mostrado abaixo.
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Exercicio 4. Estratégia Pds-evento (lll) - Controle de Trafego

O controle de trafego atual da rede esta otimizado para o trafego normal, e ndo para uma situagéo
excepcional, como um grande nimero de veiculos saindo de um estadio de futebol. Por esse motivo,

precisamos criar um novo plano de controle de trafego e uma politica para lidar com a demanda
adicional.

Para criar a nova estratégia:
1. Na pasta Control Plans, clique com o botéo direito em Control AM > Duplicar.
2. Abra o plano de controle duplicado e renomeie-o como Control AM Strategy.

Na caixa de didlogo Plano de Controle, alteraremos as fases semaféricas de quatro nos: 2062,
2058, 2040 e 959.

3. Na caixa de grupo Nés, role até 2062 e clique duas vezes nele para abrir a caixa de dialogo
NG.

4. Modifique as fases disponiveis para que correspondam a AM Strategy na captura de tela
abaixo. Vocé pode fazer isso clicando, redimensionando e arrastando as caixas dos sinais (1-6
neste exemplo). Neste caso, o objetivo é acrescentar tempo ao sinal 3, aumentando-o de 15
segundos para 19 segundos. Clique em OK para salvar e retornar a caixa de dialogo Plano de
Controle.

Nnde EDBE |F;IIIIIII|IIIII:IIIIHImlllllllmlllllllml“llllmlIIIIIIﬁ:I.IIIllllmlllllllmlllllll
1 5

AM

+

305 45 195 &5 255 65
AM strateqy NI 2GR
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5. Repita as etapas 3—4 para os proximos trés nés, usando as capturas de tela abaixo como guia.

NﬂdEEUEB |PIIIIIIIIlml”llllmlIlllllmllllﬂlﬂl:llllllIllmlllllllmlllllllmlllllllﬁlllllll

AM

i

AM Strategy

Nﬂde‘zu4u I1IIIHIIIIIII1IIII|IIIHIIII|II1IIIIIlll;il"-lr;:l{"IrIIIIIIIIIIIII1IIIHIIIIIII1IIIIIII

AN T = -] = -]« Wl

* 165 135 55 205 55 235 B5

AM Strategy

Nodegsg |InIIIIIIII|I1IuIIIIIlllﬁllItlllmlIlllli:ﬂllllIllﬁlllllllﬂlllllllmlIllllllaﬂlllllll
s Es 145 65 18 &s

AM [+ 5[ = W

I

AM Strateqy [ e

Para criar a nova politica:

1. Cligue com o botao direito em Strategy Post-match > Nova Politica**.

2. Renomeie-a como Policy 3 — Control.

3. Clique com o botéo direito em Policy 3 — Control > Novo > Alteracao de Plano de Controle.

4. Abra a nova alteracdo de plano de controle e, em Novo Plano de Controle, selecione Control

AM Strategy.

Main YMSs |

Mame: Control Plan Change 2343 External ID:
What

Mew Control Plan: [Conh'ol AM Strategy

5. Abra o experimento Micro Exp Match — Policies.

6. Cligue na aba Politicas e marque Policy 3 — Control para adicionar a politica ao experimento.
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7. Execute novamente a replicagdo Rep Policies.

A nova politica ajudou a aliviar o congestionamento.

Todos os veiculos sairam do estadio e deixaram o modelo.

Exercicio 5. Configuracdo de Gatilhos Automaticos

As politicas dos exercicios anteriores tém um horario de inicio fixo de 20:10:00 e uma duragédo de
00:50:00. Isso é adequado se o cronograma de um evento for conhecido antecipadamente, mas isso
nem sempre € possivel.

As politicas também permanecerdo em vigor até as 21:00, independentemente da rapidez com que o
problema seja resolvido. A ativacéo e a desativacdo automaticas das politicas, em resposta as
condi¢Bes de trafego, tornariam o gerenciamento de trafego mais eficiente. Para isso, podemos
definir gatilhos automaticos.
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Os gatilhos sé@o usados para ativar politicas automaticamente em resposta a determinadas
condicdes. Neste exercicio, usaremos um detector proximo a saida do estadio, logo antes da zona de
conflito onde o congestionamento esta se formando. O detector se chama Det_Campnou e esta
localizado na sec¢é&o que sai do centroide CampNou, conforme mostrado abaixo.

®

NN

Nosso objetivo sera ativar uma politica assim que a ocupacao detectada for maior que 80% e manté-
la em execucéao até que a ocupacao diminua para menos de 20%. Para isso, precisamos criar
gatilhos de ativagdo e desativacao e adiciona-los a uma nova politica.

5.1 Configuracao de gatilhos automaticos

Para configurar os gatilhos de ativagéo e desativacao:
1. Abra Dynamic Scenario Base e clique na aba Resultados a Gerar .

2. Para configurar o detector para coletar dados a cada 2 minutos, em Detec¢ao, marque Gerar
Séries Temporais e, em Intervalo , insira 00:02:00.

Main Outputs to Generate Aimsun Next APIs Variables Strategies and Conditions Parameters Attributes

Statistics: Generate Time Series I:‘ Store in Database Interval: [00:05:00 =

Path Assignment: Keep in Memory (Store options in Replications and Results)
Vehicle-Based Experiments

Detection: Generate Time Series Store in Database Interval: |00:02:00 5 Vehicle Trajectories: [_] Store in Database

3. Para criar o gatilho de ativacao, clique com o botéo direito em Gerenciamento de Trafego >
Novo > Gatilho.
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4 :TRAFFIC MANAGEMENT .

ﬁ Authority ew y T
777 Problem Scripts b

ﬁ Strategy

X&  Traffic Condition Properties

I Trigger .

& Destination Change 2341
4. Abra o gatilho e renomeie-o como Trigger Act.

5. Cligue em Nova Condicao para adicionar uma nova linha a se¢cao Condicdo da caixa de
dialogo.

6. Na visualizacéo 2D, clique no detector Det_Campnou para adicionar este objeto a caixa de
dialogo.

7. Em Atributo, selecione Ocupac&o, Ultimo Gerado e Todos.
8. Na lista suspensa adjacente, selecione maior que (>).

9. Em Valor, insira 80:00 (isso representa o limite de 80% mencionado anteriormente).

o Trigger: 2406, Name: Trigger Act {d9aalcle-7350-46a3-aeca-957720(

Name: ‘Tngger Act External ID: |

Evaluate Every

() step @ Detection Interval () Statistics Interval

Condition (Click on View to Set Objects)

Object Attribute Value

Detector 2352: ... | Occupancy e Last Generated All B3 ~ 80.00 > And R

New Condition Delete up Dowin

Help oK Cancel

10. Cliqgue em OK.

11. Para criar o gatilho de desativacao, repita as etapas 3—10, mas renomeie o gatilho como
Trigger Deact e use os valores da captura de tela abaixo. Observe que, desta vez, é usado o
sinal de menor que (<) para o Valor 20.00.

o Trigger: 2408, Name: Trigger Deact {ec89df45-fbdb-442e-a715-5febba460707} ? X

Name: ‘Tr\gger Deact ‘ External ID: |

Evaluate Every
() step (@) Detection Interval () Statistics Interval

Condition (Click on View to Set Objects)

Object Attribute Value

Detector 2352: ... | Occupancy &7 Last Generated v All = ~ 120,00 > And &
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Agora que criamos os gatilhos, precisamos criar uma nova politica chamada Automatic Policy e
atribuir os gatilhos a ela.

Para criar uma nova politica para os gatilhos:
1. Clique com o botao direito em Strategy Post-match > Nova Politica.
2. Abra a nova politica e renomeie-a como Automatic Policy.
3. Em Condicéo, selecione Gatilho.

4. Em Iniciado por, selecione Trigger Actem Interrompido por, selecione Trigger Deact.

0 Policy: 2409, Name: Automatic Policy {feb285f7-0d45-4e7e-b0... ? >
MName: Automatic Policy | External ID: |
Description:
Operating Authority: | None W
Activation
Condition: | Trigger o
By Trigger
Started by: |2406: Trigger Act ~
Stopped by: | 2408: Trigger Deact e
Help oK Cancel

5. Clique em OK.

Ao longo destes exercicios, aprendemos quais acfes sdo necessarias para combater o
congestionamento; portanto, podemos copiar todas as politicas para a nova Automatic Policy.

Para copiar todas as politicas para uma Unica politica:

» Selecione todas as politicas individuais e arraste-as para Automatic Policy. O resultado deve
se parecer com a captura de tela abaixo.
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W Automatic Policy

Control Plan Change 2400
Destination Change 2394
Destination Change 2397
Forced Turn 2396
Turn Closure 2387
Turn Closure 2389

5.2 Execucao de um novo experimento com gatilhos

Agora podemos executar um novo experimento usando politicas acionadas automaticamente por
gatilhos.

Para executar um novo experimento com gatilhos:
1. Duplique o experimento Micro Exp Match — Policies.
2. Abra o experimento duplicado e renomeie-o como Micro Exp Match — Automatic Policy.

3. Clique na aba Politicas e marque apenas Automatic Policy.

Main Behavior Reaction Time Arrivals Dynamic Traffic Assignment Variables Policies Attributes Pedestrians

Policy Name Strategy Name Activate All
Policy 1 - Police Strategy Post Match Deactivate All
Policy 2 - VMS Strategy Post Match

Policy 3 - Control Strategy Post Match

Automatic Policy Strategy Post Match

4. Clique em OK.
5. Renomeie a replicacdo como Rep Automatic.

6. Execute a replicagéo.

5.3 Visualizacao dos resultados

Enquanto a simulacéo estiver em execucao (e também depois), verifiqgue os resultados a seguir para
avaliar as politicas acionadas por gatilhos. Use os métodos abordados nos tutoriais Viewing
Microsimulation Outputs .

Visualize as séries temporais no detector. Selecione a variavel Ocupacao para ver o grafico gerado
abaixo. O circulo vermelho indica 0 momento em que a politica é ativada, e o circulo verde, o
momento em que ela é desativada.
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Visualize as séries temporais no centroide CampNou para ver os resultados dos diferentes
experimentos. A variavel Fila Virtual Maxima mostra a eficacia de cada alternativa: sem estratégia,
politicas e politicas autométicas.
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Para visualizar a densidade geral de veiculos da rede nas duas replicagcdes que usam estratégias,
abra o Time Series Viewer. Selecione Rep Policies na pasta Project, selecione a variavel Densidade,
e cligue Adicionar Série. Repita para Rep Automatic para exibir os dois conjuntos de resultados.
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Fica claro que as politicas automatizadas, acionadas por gatilhos, atingem uma densidade menor ao
final da simulacédo, e as condicfes retornam ao normal mais rapidamente. Isso ocorre porque o
gatilho de desativacéo detecta quando a fila se dissipa e encerra a agdo no momento ideal.

Exercicio 6. Criacdo de Incidentes Periddicos

Até este ponto, abordamos um evento de trafego previsivel ou planejado. Neste exercicio, veremos
como simular eventos de trafego nao planejados. Para isso, criaremos uma condi¢éo de trafego que
simula diferentes ocorréncias de estacionamento em uma secao viaria especifica.

Como esta ndo € uma agédo planejada de gerenciamento de trafego, € melhor usar uma condicdo de

trafego para inclui-la em uma simulagéo. Dessa forma, podemos criar multiplos incidentes localizados

aleatoriamente dentro de uma area especifica da rede.
Simularemos a rede usando incidentes periédicos na faixa externa da secao 1930.
Para criar um incidente periédico em uma secéo:
1. Clique com o botao direito em Gerenciamento de Trafego > Novo > Condicao de Trafego.

2. Cligue com o botéo direito na nova Condicéo de Trafego e selecione Novo > Incidente
Periodico de Secao.

v T Traffic Conditions
v ¥, Traffic Condition 2418

New ¢ |;d Lane Closure
v B Tri e,
; Scripts y % Turn Closure
; I:T Speed Change
Rename F2
F dT
ATTRIBUT Delete orced lurn
Force Enroute Assignment
i(e) Pro Properties

Destinatiocn Change

Park and Ride

Section Incident

1B E™ ¥

/% Periodic Section Incident
3. Abra o incidente periédico de secéo.

4. Na visualizagéo 2D, clique na se¢d@o 1930 para adiciona-la a caixa de didlogo Incidente
Periddico de Secéo.

5. Clique na faixa externa para definir Faixa Inicial e Faixa Final como 3.
6. Em Inicia a Cada, insira 00:01:00.

7. Opcional: clique e arraste a caixa do incidente na se¢éo (marcada por vértices pretos) para
alterar seu tamanho e/ou sua posigéo.
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° Periodic Section Incident: 2742, Name: Periodic Sec...

Main VMSs

? X

Name: priodic Section Incident 2742 | External ID: I:l

Where

Section: [1930 v

From Lane: 3 = To Lane: 3 =

From Position: 0.00 Length: | 206.70

Visibility Distance: m

What

Incident Length: [5.00 2] peviation: [0.00 B

Starts Every:  [00:01:00 2] peviation: [o0:00:20 B

Duration: [0o:01:00 2] peviation: [00:00:20 Z
o] o

O incidente que criamos usando o0s parametros acima consiste em um veiculo com 5m de
comprimento estacionando na faixa externa — uma vez por minuto, por 1 minuto — com uma

variagédo de 20 segundos.

8. Abra Dynamic Scenario Base e adicione esta condicdo de trafego a aba Estratégias e

Condicdes .

9. Execute a simulacao e observe o resultado a seguir, em que a faixa externa é bloqueada em
momentos aleatorios, e o efeito resultante sobre os fluxos de trafego.
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Fonte: https://docs.aimsun.com/next/26.0.1/Tutorials/3_Traffic_Management/3_Traffic_Management.html

Tutorial oficial do Aimsun Next 26.0.1, traduzido para portugués brasileiro. Texto integral com figuras originais; os
nomes de arquivos e objetos do modelo foram preservados. As telas do software mantém o idioma das figuras oficiais.
Modelos e resultados ilustrados séo referéncias do manual, ndo simulagdes executadas neste treinamento.

© Aimsun. Tradug&o de apoio ao treinamento; ndo substitui a documentacao oficial.
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